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Modellbildung Mechatronische Systeme AB 1 

Multi-Domän-Systeme auf einen Blick 
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Zusammenhang zwischen den Basisgrößen 

 

 

 

 

Namenskonventionen und Eigenschaften 

Grundgröße Formelzeichen Eigenschaften Energievariable Leistungsvariable 

Primärgröße �  P-Quantität �  - 

Potentialgröße �  T-Intensität ��  � (effort) 

Flussgröße ��  P-Intensität �  � (flow) 

Extensum ��  T-Quantität ��  - 
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